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第二部分 通用技术渊共 50分冤
一尧选择题渊本大题共 12小题袁每小题 2分袁共 24分遥每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的袁
不选尧多选尧错选均不得分冤
16. 咱原创暂随着我国高铁技术的飞速发展袁高铁网络四通八达袁运行效率和安全性处于世界领先地位遥 下列关
于中国高铁技术的说法中袁

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 在轨道建设尧车辆制造尧调度指挥等环节得到了广泛应用袁体现了技术的综合性
B. 实现了对列车运行状态的实时监测和智能化调度袁体现了技术的目的性
C. 连接了众多偏远地区与中心城市袁促进了区域经济发展和人员流动
D. 产生了大量机械工程与信息技术相融合的知识产权袁体现了技术的专利性

17. 咱原创暂随着交通安全意识的提升袁摩托车尧电动车头盔成为骑行者的必备装备袁其设计不断优化以保障骑
行安全遥 下列关于摩托车尧电动车头盔的分析与评价中袁

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 外壳选用高强度 ABS材料袁能有效抵抗撞击袁符合设计的安全原则
B. 内衬采用可调节魔术贴袁适配不同头围袁主要是从人的角度考虑的
C. 顶部设计通风孔袁减少佩戴时的闷热感袁实现了人机关系的舒适目标
D. 表面印刷鲜艳图案袁便于其他车辆识别袁考虑了人机关系的高效目标

18. 咱改编暂如图所示是一款木质台灯的支撑杆袁支撑杆通过两个木条连接袁可实现 0毅~90毅的
转动袁下列能实现该功能的连接结构是 渊 冤

19. 咱原创暂根据右面三视图袁选择正确的立体图是 渊 冤

在通用技术实践课中袁小明用一块长 400 mm尧宽 300 mm尧厚 1 mm的钢板加工出
如图所示的资料架遥 据此袁完成第 20~21题遥
20. 咱原创暂下列操作中袁

·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 划线时袁要用到划针尧钢直尺和样冲
B. 锉削边角圆弧时应该选用平锉
C. 锯割时袁在线外侧留余量
D. 锉削时袁用手清除锉刀上的切屑应戴手套袁防止扎伤手指

21. 咱原创暂小明加工过程中发现中间的大孔尺寸较大袁实践教室中没有这么大尺寸的钻头袁下列加工流程设
计袁合理的是 渊 冤
A. 划线寅锯割寅锉削寅钻孔寅弯折 B. 划线寅锯割寅锉削寅弯折寅钻孔
C. 划线寅钻孔寅锯割寅锉削寅弯折 D. 划线寅弯折寅锯割寅钻孔寅锉削

22. 咱改编暂如图所示某种压紧装置袁摇动摇杆袁压板在连杆的带动下上升
或下降遥 当压板向下压紧物块时袁下列分析

·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 螺杆两端的螺纹旋向相反
B. 摇杆受弯曲和受扭转
C. 销轴受剪切
D. 螺杆中间部分受扭转和受压

A DCB

A DCB

摇杆

压板物块

销轴连杆

螺杆
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如图所示是一种麻将机牌面整理控制系统示意图袁其
工作过程是院麻将牌以随机牌面状态进入输送轨道袁主控
制芯片根据图像识别相机采集的麻将牌面信息袁判断出牌
面状态袁并发送信号给执行控制芯片遥 当位置传感器检测
到麻将牌到达整理位置时袁发送信号给执行控制芯片袁执行
控制芯片结合牌面状态袁通过驱动模块控制相应电机将麻
将牌整理成统一牌面遥 据此袁完成第 23~24题遥
23. 咱原创暂下列从系统角度进行的分析中袁恰当的是

渊 冤
A. 专门用于麻将牌牌面的整理袁体现了系统的环境适应性
B. 主控制芯片能判断牌面状态并翻转麻将牌袁体现了系统的目的性
C. 从系统分析的整体性原则出发袁先考虑牌面判断准确性袁再考虑牌面整理速度
D. 从系统分析的综合性原则出发袁通过识别相机获得相关麻将状态参数后确定翻转的电机

24. 咱原创暂下列从控制系统角度进行的分析中袁恰当的是 渊 冤
A. 控制量是麻将牌的牌面状态 B. 被控对象是麻将牌
C. 控制器是驱动模块 D. 识别相机起反馈作用

25. 咱原创暂如图所示的压力控制电路袁压力感应装置可以将压力信号
转化为电信号袁当压力发生变化时袁通过压力感应装置的电阻变
化袁VD为压力指示灯渊压力越小袁指示灯越亮冤遥 下列分析中正确
的是 渊 冤
A. 检测到的压力越大袁压力感应装置的阻值越大
B. 对二极管 VD极性进行识别袁其长脚为负袁短脚为正
C. 用指针式多用电表合适挡位袁红黑表笔连接电容 C两端袁可能
看见指针发生转动

D. 若减小 R1的阻值袁压力的设定值一定变大
26. 咱改编暂如图所示是水箱温度范围控制电路袁R t为热敏电阻遥 温度低于下限时袁继电器吸合袁控制加热丝加
热袁温度高于上限时袁继电器断开袁停止加热遥 设定 555集成电路 5脚的电位是 Vct袁下列分析中

·
不
·
恰
·
当的是
渊 冤

A. R2电阻短路对电路的功能不造成影响
B. 适当减小 Rp1的阻值袁可以降低温度上限的设定值
C. 适当增大 Rp2的阻值袁可以提高温度上下限的设定值
D. VD1变亮前的瞬间袁VT处于放大状态

27. 咱改编暂如图所示电路工作时三极管 VT1尧VT2均处于开关状态袁饱和压降
约为 0.1 V遥 R5是阻值较大的电阻袁VD1尧VD2均会发光遥 所有二极管尧三
极管均为硅材料袁下列关于该电路分析中

·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 三极管 VT1和 VT2不会同时处于导通状态
B. 闭合 S2袁再闭合 S1袁VT1基极电位约为 1.4 V
C. 闭合 S2袁再闭合 S1袁VD1不发光
D. 闭合 S1袁再闭合 S2袁VD2不发光
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二尧非选择题渊本大题共 3小题袁其中第 28小题 8分袁第 29小题 10分袁第 30小题 8分袁共 26分冤
28. 咱改编暂如图所示是橡胶板材的定长切割控制系统示意图遥 系统开始工作时袁四个送料轮旋转袁推动橡胶板
材向右移动遥 光电传感器检测光线是否被遮挡袁当光线被遮挡时间超过设定值时袁表明板材最右端到达指
定位置袁控制器输出信号使送料轮停止转动袁然后控制切割机构切断板材袁得到所需长度的橡胶板材遥请完
成以下任务院

渊1冤该系统中四个送料轮最合适的是渊单选冤 渊A. 表面光滑的金属轮曰B. 耐磨的橡胶轮冤遥
渊2冤关于该系统的分析中袁

·
不
·
恰
·
当的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. 为了使橡胶板材向右移动顺畅袁四个送料轮的转速需保持一致
B. 考虑光电传感器的工作原理袁该系统不能用于切割透明的橡胶板材
C. 为了防止橡胶板材被推动时产生磨损袁可以在送料轮和板材之间加润滑油
D. 该系统主要是为了方便批量切割一定长度的橡胶板材
E. 送料轮停止转动和切割机构切断板材工作的先后顺序可以更换

渊3冤实际使用中若要切割更长的橡胶板材袁下列措施可行的是渊单选冤 渊A. 向右移动送料轮曰B. 向
右移动切割机构曰C. 向右移动光电传感器和光源曰D. 提高送料轮转速冤遥

渊4冤采用单个电机驱动送料轮袁下列关于送料轮的传动方案中可行的是渊多选袁全选对得分冤 遥

29. 咱改编暂小通去扔垃圾时发现小区里的垃圾箱的门需要手动打开渊如图 1冤袁不方便且容易弄脏手遥 小通想设
计一个电动开门装置装在垃圾箱内侧渊如图 2冤袁实现通过红外感应控制垃圾箱自动开关门袁且开门 90毅后
能保持一段时间后再关闭遥 请你帮助小通设计该装置的机械部分袁设计要求如下院
淤采用电机驱动袁通过电机正反转实现垃圾箱门的可靠开闭曰
于电机安装在垃圾箱边框的虚线框内袁连接构件安装在垃圾箱门板的虚线框内曰
盂垃圾箱开门角度可达 90毅袁且能稳固保持曰
榆除红外感应外还可手动推开垃圾箱门遥

请完成以下任务院
渊1冤设计该装置时袁

·
不
·
需考虑的是渊单选冤 渊A. 垃圾箱边框的尺寸曰B. 垃圾箱门板的尺寸曰C. 垃圾

箱的总体尺寸曰D. 装置的强度冤遥
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渊2冤请在头脑中构思符合设计要求的多个方案袁并画出其中最优方案的设计草图渊垃圾箱的边框与门板可
用线条表示袁电机可用方框表示冤袁简要说明方案的工作过程遥

渊3冤在草图上标注主要尺寸遥
30. 咱原创暂在通用技术实践课上袁小明组装了一台简易行走机器人渊图 1冤袁该机器人可实现双足前进遥图 2所示
是该简易模拟机器人的控制电路图袁其中控制开关为单刀双掷型袁在上面位置为工作状态袁下面位置为关
机状态遥 在工作状态袁电动机 M会运转一段时间后自动停止遥 请根据题意及图表描述袁完成以下任务院

渊1冤小明装配好电路并进行了调试袁发现电动机一直不转袁下列原因可能的是渊单选冤 渊A. 电容 C1
击穿短路曰B. 电容 C1断路曰C. 电容 C2断路曰D. 电阻 Rp2短路冤遥

渊2冤小明经过分析袁解决了电动机不转的问题袁但发现电动机运转的时间太短袁需要对电路进行调整袁他应
该渊单选冤 渊A. 把 Rp1滑动端往上调曰B. 把 Rp1滑动端往下调曰C. 把 Rp2滑动端往下调冤遥

渊3冤小明在装配电路的过程中袁不小心把单刀双掷开关弄坏了袁他手头只有一个单刀单掷开关和一个轻触
开关袁于是他对电路进行了重新设计袁请你在图 3的虚线框中连接电路袁使其能够实现原来的功能渊按
一下轻触开关袁机器人能行走一段时间停止冤遥

渊4冤小明想把此电路改装成楼道轻触延时灯控制电路袁请你在图 4虚线框 1和虚线框 2中完成电路连接袁
所用继电器如图 5遥
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第二部分 通用技术渊共 50分冤
一尧选择题渊本大题共 12小题袁每小题 2分袁共 24分遥每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的袁
不选尧多选尧错选均不得分冤
16. 咱原创暂如图所示的汽车车顶行李箱容量大袁拓展了存放空间遥两侧均可打开袁装卸物品更快捷遥采用 U形螺
栓固定袁稳定又牢固袁适合各种路面行驶遥 在车顶行李架开发过程中袁需要对车顶行李箱进行承载疲劳强度
测试遥 下列分析中恰当的是 渊 冤
A. 车顶行李箱采用 U形螺栓固定袁体现了技术的复杂性
B. 车顶行李箱进行承载疲劳强度测试袁应采用虚拟试验法
C. 车顶行李箱拓展物品存放空间袁体现了技术具有解放人的作用
D. 两侧均可打开技术使装卸物品更快捷袁体现了技术的目的性

17. 咱原创暂如图所示是一款创意异形沙发袁可根据需要自由组合成多
种形态遥 下列说法中正确的是 渊 冤
A. 防污皮革制造袁体现了设计的可持续发展原则
B. 新潮创意的造型设计袁时尚大气袁考虑了人的生理需求
C. 可根据需要组合成多种形态袁不受户型限制袁是从环境角度考虑
D. 造型百变尧自由组合袁违反了技术规范原则

18. 咱原创暂小明要为如图所示的古筝设计一个架子袁以下方案最合理
的是 渊 冤

19. 咱改编暂如图所示是一个模型的轴测图尧主视图和左视图袁其对应的俯视图是 渊 冤

20. 咱原创暂如图所示是某企业纤维板生产工艺流程遥 关于该流程的说法
·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 打碎尧切片尧原木截断属于并行工序 B. 原料可以经过精磨尧干燥尧加湿生成硬质板
C. 特种加工可以省略袁实现高效的目标 D. 精磨操作有利于提高纤维板的质量

自由组合

DCBA

A B C D

硬质板

软质板

添加剂
原料

气流成型原木截断
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热处理

打碎

切片

磨木

精磨
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21. 咱原创暂如图所示袁左边是一块宽 5 cm尧厚 3 cm的钢板袁现要用它来加工成右
边所示带有一个通孔和一个方形槽的零件遥 下列说法

·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 为了便于观察划线痕迹袁用划针划线后可用样冲在痕迹上冲眼
B. 用圆锉加工该零件外轮廓的各段圆弧
C. 需要用到的工具有钢直尺尧样冲尧划规尧钢锯尧平锉尧麻花钻等
D. 在平口钳上夹紧钢板并调整位置袁戴上防护眼镜袁进行多次钻孔

22. 咱原创暂如图所示的压紧机构袁在力 F的作用下袁手柄通过连杆 1尧连杆 2尧连杆
3将工件压紧遥 工件被压紧时袁下列对构件主要受力形式分析正确的是 渊 冤
A. 连杆 1受拉尧连杆 3受拉 B. 连杆 1受压尧连杆 3受拉
C. 连杆 1受拉尧连杆 3受弯曲 D. 连杆 1受压尧连杆 3受弯曲
如图所示为某圆瓶不干胶贴标机系统结构示意图袁包含分瓶子系统尧传送子系统尧供标子系统尧压紧子系

统尧标签张力控制子系统等遥其工作过程院传送带通过驱动电机以一定的速度向右传送圆瓶袁分瓶器间歇性转动
将圆瓶分隔开适当的距离袁检瓶器检测到瓶子袁启动供标子系统遥 标签张力控制子系统使供标子系统的标签带
保持一定的张力袁步进电机转动时袁刚好使出标口伸出一半标签纸遥 圆瓶经过出标口时袁标签纸贴在圆瓶上袁通
过压紧子系统将标签与圆瓶贴紧袁完成贴标任务袁同时通过计数器计数遥 PLC控制系统协调各控制子系统的功
能遥 据此袁完成第 23~24题遥

23. 咱原创暂下列关于该贴标机系统的设计与分析中正确的是 渊 冤
A. 将传送带的运行速度提高可以提高贴标效率
B. 设计系统时袁需要综合考虑传送带的速度和压紧系统的长度袁体现了系统分析的综合性原则
C. 传送子系统尧供标子系统标签张力控制子系统协同工作实现贴标功能袁体现了系统的整体性
D. 设计该系统时应先将各个子系统分别设计为最优袁再统筹兼顾尧制作安装后整机调试

24. 咱原创暂下列关于标签张力控制子系统的分析中合理的是 渊 冤
A. 该系统的执行器是驱动电机
B. 检瓶器是检测装置
C. PLC输出的是控制量
D. 标签带的实际张力是该系统的输出量

25. 在通用技术实践课中袁小明在面包板上插装了如图所示的电位器尧电阻尧三级管和
555芯片袁其中插装

·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 电位器 B. 电阻
C. 三级管 D. 555芯片

26. 咱原创暂小明准备利用 74LS00芯片焊接如图所示的信号处理电路遥 电路图中 A尧B为输入信号袁F为输出信
号袁下列波形关系中可能出现的是 渊 冤

连杆 2
连杆 3
连杆 1

压杆手柄

F

驱动电机计数器检瓶器

标签纸圆瓶

传送带

压紧系统

标签带

出标口

步进电机
标签张力
控制系统

PLC
分瓶器

555

&

&

&

&

FB

A

A

A

F
B

F
B
A

B C

A

F
B

D

A

F
B
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27. 咱原创暂如图所示的光照指示灯电路袁Rg为光敏电阻袁光照高于上
限 VD发光袁低于下限 VD熄灭遥 下列分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 适当减小 R1的阻值袁可以提高光照上限的设定值
B. 适当增大 R3的阻值袁可以降低光照上限的设定值
C. VD发光的瞬间袁VT处于放大状态
D. 适当改变 C的电容量袁可以改变光照上下限的区间

二尧非选择题渊本大题共 3小题袁其中第 28小题 8分袁第 29小题 10分袁第 30小题 8分袁共 26分冤
28. 咱原创暂小明发现家里的衣服总是习惯堆积在沙发上袁看起来很凌乱遥 于是他设计制作了如图 1所示的简易
落地衣架袁能将衣服及时挂起来收纳遥 请完成以下任务院

渊1冤小明发现问题的途径和方法是渊单选冤 渊A. 观察日常生活曰B. 技术试验与技术研究曰C. 收集和
分析信息冤遥

渊2冤制作好简易衣架后袁小明进行了图 2所示的技术试验袁在挂杆上不断悬挂放满水的桶直至挂衣架损坏袁
该试验属于渊单选冤 渊A. 虚拟试验法曰B. 强化试验法曰C. 模拟试验法曰D. 优选试验法冤遥

渊3冤技术试验发现挂杆中间处最先断裂袁下列改进措施合理的是渊多选袁全选对得分冤 遥
A. 改用强度更高的连接件袁使挂杆与支架连接强度更高
B. 加粗加厚挂杆
C. 更换强度更高的挂杆材料
D. 增加斜支撑杆袁使挂杆尧支架尧支撑杆构成三角形
E. 增加支架与地面形成的支撑面积

渊4冤小明使用时发现该衣架无法折叠袁从方便折叠角度考虑袁下列对横杆的改进方案最合理的是渊单选冤
遥

29. 咱原创暂小明发现爷爷干农活时经常需要把一些质量较大的重物搬上推车袁非常费力和辛苦遥 小明准备设计
一个具有起重功能的装置袁辅助爷爷将重物提起遥 已知推车底板离地高度为 500 mm袁假设重物形状如图所
示袁重物上端通孔中心离地高度为 500 mm袁重物的长宽尺寸为 800 mm伊600 mm遥 装置设计要求如下院
淤能将重物提起足够高度曰
于在提起重物过程中装置运动平稳可靠袁重物不可被倾倒曰
盂重物被提起后可保持在需要高度位置不掉落曰
榆能承载质量为 120 kg的重物曰
虞驱动方式不限遥
请完成以下任务院

图 1
横杆

支架

布兜置物层

挂杆

图 2

A

刚连接

B

铰连接

C

刚连接

D

铰连接

推车底板孔

重物

1 5 32
6 48

C

VD
R5

R4

VT

R3

Rg

R2

R1

6 V
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渊1冤小明发现问题的途径是渊单选冤 渊A. 观察日常生活曰B. 收集和分析信息曰C. 技术研究与技术
试验冤遥

渊2冤在头脑中构思符合设计要求的多个方案袁画出其中最优方案的设计草图渊装置安装涉及到的位置等用
线条表示袁如果采用电机驱动袁电机可用方框表示冤袁简要说明方案的工作过程遥

渊3冤在草图上标注主要尺寸遥
30. 咱原创暂小明设计了如图 1所示的光控灯电路模型袁当 Rg检测到光线很暗时袁VD2发光遥 请完成以下任务院

渊1冤电路通电后正常工作袁光线低于下限时 VD2发光袁光线照到 Rg时袁VD2将渊单选冤 渊A. 熄灭曰
B. 继续发光冤

渊2冤小明希望天黑有人经过时 VD2发光袁离开时延时熄灭遥于是采用了人体感应模块袁重新设计了如图 2所
示的电路遥 当模块检测到人体热辐射信号时袁持续输出高电平袁反之输出低电平遥 若要使延时的时间
变长袁合理的措施是渊多选袁全选对得分冤 渊A. 增大 C曰B. 增大 R2曰C. 增大 R3曰D. 增大 R5曰E. 增
大 R6冤遥

渊3冤小明现要在图 3虚线框位置增加按键开关袁按压按钮开关袁VD2熄灭遥 请在虚线框 1中选择合适的端
子连接遥

渊4冤小明想要用二极管和三极管代替门电路实现本题渊2冤中电路功能袁请在图 4虚线框 2中用现有元器件
将电路补充完整遥

图 3

J
人体感
应模块

VD2

R3

VT1

J-1

R2

VD1
VT2

R6
C

R5
R4VD3

R1

Rg

VCC

&

虚线框 1

图 4
虚线框 2

J
人体感
应模块

VD2

R3VT1

J-1

R2

VD1
VT2

R6
C

R5
R4VD3

R1

Rg

VCC

J
VT1

R2

VD1
R1

Rg

VCC

VD2

R3

J-1
Rp1

K

图 1 图 2

J
人体感
应模块

VD2

R3VT1

J-1
R2

VD1
VT2

R6C

R5
R4VD3R1

Rg

VCC

&
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第二部分 通用技术渊共 50分冤
一尧选择题渊本大题共 12小题袁每小题 2分袁共 24分遥每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的袁
不选尧多选尧错选均不得分冤
16. 咱原创暂我国重要煤运通道要要要朔黄铁路成功在 4小时野天窗期冶内完成了首孔预应力混凝土 T梁的野换尧
运尧架冶全部作业袁标志着世界首台铁路桥梁换运架一体机野太行号冶正式投用遥 下列关于该铁路桥梁换运架
一体机的分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 可实现对铁路桥梁的快速换梁作业袁体现了技术的目的性
B. 为确保首次作业成功进行袁先在试验场地进行换梁试验袁体现了技术的实践性
C. 将野换尧运尧架冶作业整合为一体袁体现了技术的综合性
D. 该换梁装备施工时不受周围环境影响袁适用于各种复杂工况袁体现了技术的复杂性

17. 咱改编暂如图所示为一款儿童坐姿矫正器袁下列关于该儿童坐姿矫正器的分析与评
价中

·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 野150~190冶主要考虑人的静态尺寸
B. 高度可调袁符合设计的技术规范原则
C. 采用无棱角圆弧设计袁实现了人机关系的安全目标
D. 可夹厚度为 1~65 mm袁主要是从环境的角度考虑的

18. 咱原创暂小明在通用技术实践课中设计了一辆如图 1所示的小车遥 图 2所示为该小车车轮袁需在轨道上行
驶袁从小车行驶顺畅和轨道强度等因素考虑袁下列小车轨道的设计方案中最合理的是 渊 冤

19. 咱原创暂下列形体中袁与如图所示的三视图对应的是 渊 冤

20. 咱原创暂在通用技术实践课中袁小明准备用 5 mm厚尧表面粗
糙的实木板加工如图所示的乒乓球拍模型袁下列关于球拍加
工的说法中

·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 可以用平刨将木板表面刨平
B. 用到的画线工具有木工铅笔尧钢直尺尧画线规等
C. 有设备支持的话袁锯割环节可以换成激光切割机进行加工
D. 加工流程可以设计成院 刨削寅画线寅锯割寅锉削寅打
磨寅电镀

21. 咱原创暂如图所示为一款充气皮划艇袁由 5个独立的野气室冶组成袁折叠后仅为行李背包大小曰外形美观袁线条
流畅曰具备专业皮划艇的性能袁成本较高遥 下列关于该皮划艇的坐标图袁描述较为合理的是 渊 冤

可夹
厚度

高度
可调

图 2图 1
小车

车轮

DCBA
截面
形状

A DCB

45
13
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22. 咱原创暂如图所示的机构在物块压紧时袁螺杆停止转动袁此时
压杆处于水平状态遥 下列关于构件的主要受力形式分析正
确的是 渊 冤
A. 立柱受弯曲袁螺杆受扭转
B. 立柱受拉袁螺杆受压
C. 立柱受弯曲袁螺杆受弯曲尧受扭转
D. 立柱受压袁螺杆受压尧受弯曲
如图所示是某自动售货机及其控制系统结构示意图袁其工作原理是院首先由顾客按下商品选择开关袁然后

顾客投入钱币袁经钱币识别传感器后将信号送给 PLC袁由用户编写的 PLC程序运行可以识别出钱币的真伪以
及币值袁并显示投入钱币的数值袁同时与商品的价格比较遥当投入的钱币满足某商品的购买价格后袁则可以购买
该商品的指示灯亮袁PLC通过计算还可以显示出消费数值和余额数值袁商品驱动机构收到控制信号后即出货电
磁阀动作袁送出商品袁若有余额袁则退币电动机动作袁可以退出余额数值的相应币值袁同时完成内部清零过程遥这
样就完成一次商品提货过程遥 据此袁完成第 23~24题遥

23. 咱原创暂下列关于自动售货机控制系统的分析
·
错
·
误的是 渊 冤

A. 该系统可划分为钱币识别子系统尧指示灯子系统尧出货子系统等
B. 当货仓没有货物或投入硬币是伪币时袁系统应报警提示
C. 指示灯可用于指示相应商品是否缺货袁是否可购买
D. 确定商品选择开关的数量应与商品货物的数量匹配

24. 咱原创暂下列关于自动售货机出货子系统的工作过程分析袁
·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. 输入量是投入的钱币数值
B. 相应商品货物是被控对象
C. 投入的钱币数值需要与商品价格进行比较袁所以该系统属于闭环控制系统
D. PLC能分析处理传感器信号袁并将控制信号发送给商品驱动机构袁所以 PLC是控制器

25. 咱原创暂小明用正常的元件在面包板上搭建了如图所示的电路袁下列元件
·
不
·
需
·
要用到的是 渊 冤

立柱

物块

压头
压杆

滑板销轴

连杆电机
机座

螺杆

A

经济

543210

创新实用

便携

美观

B

经济

543210

创新实用

便携

美观

C

经济

543210

创新实用

便携

美观

D

经济

543210

创新实用

便携

美观

PLC
钱币识别传感器

商品选择开关

出货电磁阀

退币电动机

各种指示灯

A DCB

M
-
+ 12 VJ

V1
R2

V2R1

+4.5 V
J
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LED

V2
V1

Rp3

Rp2

R

Rp1

RS

VCC26. 小明设计了如图所示的湿度报警电路遥当湿敏电阻 RS检测的湿度高于设
定值时袁LED灯会发光报警遥 下列关于该电路的分析中正确的是 渊 冤
A. 调大 Rp1袁湿度设定值升高
B. 调小 Rp2袁湿度设定值降低
C. LED灯发光时袁三极管 V1一定是放大状态袁三极管 V2一定是饱和状态
D. LED灯发光时袁调小 Rp3袁LED灯的亮度可能不变

27. 咱原创暂小明设计了如图所示的电子门铃电路袁当有人按下门铃开
关 K时袁扬声器 BP发出铃声袁松开后延迟一段时间自动停止遥 下
列分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 长按 K响铃袁松开后铃声延迟时间变长
B. 如果 C1的值增大袁松开 K后铃声延迟时间变长
C. 如果 VD短路袁松开 K后铃声延迟时间变短
D. 如果 C2的值增大袁铃声的振荡频率变低

二尧非选择题渊本大题共 3小题袁其中第 28小题 8分袁第 29小题 10分袁第 30小题 8分袁共 26分冤
28. 咱原创暂如图 1所示是小明家中的组合家具袁可作茶几尧书桌尧餐桌等多种模式使用遥 请根据图片及其描述完
成以下任务院

渊1冤设计该产品时袁下列与人的动静态尺寸
·
无
·
关的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. 选择餐桌模式时袁桌面的高度 B. 选择书桌模式时袁中间空槽的宽度
C. 选择餐桌模式时袁小凳的长度 D. 选择茶几模式时袁储物抽屉的高度

渊2冤在设计和优化该家具的过程中袁要求桌面至少承重 150 kg袁从系统的角度分析袁这属于渊单选冤
渊A. 影响因素曰B. 约束条件曰C. 目标函数冤遥

渊3冤用 3 mm厚的钢板制作如图 2所示的金属部分袁加工过程中
·
不
·
需
·
要用到的工具是渊多选袁全选对得分冤

遥

渊4冤木制凳面上需安装如图 3所示的内嵌式合页袁下面连接件中最合适的是渊单选冤 渊A. 螺栓曰
B. 销钉曰C. 自攻螺丝曰D. 紧定螺钉冤遥

29. 小明在逛公园时发现袁夏日高温袁公园中的长椅渊图 a冤经烈
日暴晒袁椅面温度很高袁难以落座遥小明准备改造公园长椅袁
为其增加太阳能遮阳棚渊图 b冤遥太阳照射强烈时袁电机驱动
遮阳棚展开曰太阳照射不强烈时袁遮阳棚收回遥 安装装置的
立柱已安装好袁请你帮助小明完成机械装置部分的设计袁设
计要求如下院
淤能将遮阳棚向上翻起袁并保持水平稳定曰
于不使用时袁能向立柱收拢曰

-+

C2 R7

BP
C3

R6
R4R3

C1K
VD

R2

VT
R1

+VCC

R5

EDCBA

图 3图 2图 1
全打开状态半打开状态闭合状态

餐桌模式书桌模式茶几模式

小凳长度

桌面高度
储物高度

图 b图 a

15
立柱

座椅



技术渊通用冤窑浙江省新高考选考信息优化卷渊三冤 第 10页渊共 10页冤

盂采用减速电机驱动曰
榆立柱及遮阳棚边缘可适当加工曰
虞材料自选遥
请完成以下任务院
渊1冤在头脑中构思符合设计要求的多个方案袁画出其中最优方案的设计草图渊如果采用电机驱动袁电机可用
方块表示冤袁简要说明方案的工作过程遥

渊2冤在草图上标注主要尺寸遥
渊3冤小明准备在装置安装后进行技术试验袁并设计了试验方案遥 以下试验步骤中

·
不
·
合
·
理的是渊单选冤 遥

A. 将遮阳棚展开至水平位置袁并锁定驱动构件
B. 在遮阳棚上放置一定重量的重物袁测试装置的强度是否符合要求袁并记录测试结果
C. 在遮阳棚前尧后尧左尧右四个方向施加一定大小的力袁模拟风吹的情境袁测试装置的稳固性袁并记录测
试结果

D. 撰写试验报告
30. 咱原创暂小明设计了如图 1所示的鱼缸温控电路袁冬天的时候通过加热器能将鱼缸温度控制在区间温度之
内遥 请完成以下任务院

渊1冤根据电路功能袁热敏电阻 R t应选用渊单选冤 渊A. 正温度系数热敏电阻曰B. 负温度系数热敏电阻冤遥
渊2冤要实现电路功能袁请在虚线框 1中完成连线遥
渊3冤若将 Rp1调大袁Rp2调大袁下列关于上尧下限温度变化的分析正确的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. 上限温度可能升高袁下限温度一定升高 B. 上限温度可能升高袁下限温度一定降低
C. 上限温度可能降低袁下限温度一定升高 D. 上限温度可能降低袁下限温度一定降低

渊4冤小明想给电路增加防干烧功能院若鱼缸水位低于设定值渊水位信号 S输出低电平冤袁加热器始终不工作曰
若鱼缸水位高于设定值渊水位信号 S输出高电平冤袁温控电路正常工作遥 请在图 2虚线框 2中选择合适
的 1个三极管和 1个电阻袁将电路补充完整遥

图 1

555
15

2
6 348

IC1

-
+

IC2-
+ J

加热器

J-1
~220 V

C

V2

V1虚线框 1

R3

R2

Rp2

R1

Rp1

R t

VCC

图 2

加热器

J-1
~220 V

555
15

2
6 348

IC1

-
+

IC2-+ J

水位信号 S

C

V2

V1虚线框 1

虚线框 2

R3

R2

Rp2

R1

Rp1

R t

VCC
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第二部分 通用技术渊共 50分冤
一尧选择题渊本大题共 12小题袁每小题 2分袁共 24分遥每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的袁
不选尧多选尧错选均不得分冤
16. 咱改编暂如图所示的远程手术机器人袁为解决医疗资源不平衡提供了新途径遥 下列
分析中正确的是 渊 冤
A. 该产品的研发过程是科学活动
B. 该产品涉及人工智能技术袁体现了技术的专利性
C. 外科医生通过远程手术机器人实现异地手术袁体现了技术解放人的作用
D. 机器人远程手术存在一定的风险袁体现了技术的复杂性

17. 咱原创暂如图所示为一款老年人助行器袁下列分析
·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 可推可坐可置物袁使用便捷袁实现人机关系的高效目标
B. 按压手刹可防止速度过快袁实现了人机关系的安全目标
C. 上方扶手高度可调袁考虑人的动态尺寸
D. 该助行器的设计袁主要考虑了特殊人群的需要

18. 咱原创暂如图是一款瓷砖搬运协助装置示意图遥 使用时袁师傅仅需抓住绳索稍稍用力即可轻松实现瓷砖上下
左右的移动遥 要求左端向上运动至杠杆水平时袁不会继续向上遥 下列关于底座和立柱设计方案合理的是

渊 冤

19. 咱原创暂如图所示是某形体的主视图和左视图袁相对应的俯视图是 渊 冤

如图所示是一种连接卡扣袁 小明在通用技术实践课上用厚度正好的钢板加工该零
件遥 据此袁完成第 20~21题遥
20. 咱原创暂下列符合操作要领袁且加工该零件时要用到的是 渊 冤

DCBA
底座

立柱
配重

杠杆
瓷砖

槽

缺口圆孔

A DCB

A B C D
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21. 咱原创暂下列是小明设计的该零件加工流程时进行的分析袁其中
·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 划线时先划对称线和中心线袁画冲眼尧画圆袁最后划轮廓线
B. 该零件右上角的缺口可以弯折后再锯割最后锉削
C. 先加工槽袁再加工圆孔袁为保证精度袁两圆孔一起加工
D. 加工外形轮廓时袁锉削轮廓的平面和弧面可以采用半圆锉

22. 咱原创暂如图所示的冲压机构袁手柄往下压袁冲压杆尧平台和连杆 2一起往下运
动袁连杆 3顺时针旋转袁带动工作台往右运动袁工件被压紧遥 工件被压紧时袁下
列对构件主要受力形式分析中正确的是 渊 冤
A. 连杆 1受弯曲袁冲压杆受弯曲
B. 连杆 1受弯曲袁冲压杆受压
C. 连杆 1受压袁冲压杆受弯曲
D. 连杆 1受压袁冲压杆受压
如图所示是高空智能擦玻璃机器人遥其工作原理是通过 STM32芯片控制一个

无刷电机带动涡轮离心真空扇为机器提供一个能野吸冶在玻璃上的真空吸力袁由底
盘四个角的触发限位检测机器是否完全野贴冶在玻璃上遥 机器贴在玻璃上时袁触发
信号会返回到 STM32芯片袁收到信号后芯片控制底盘两个电机进行运动从而带动
抹布进行擦玻璃操作遥 据此袁完成第 23~24题遥
23. 咱原创暂下列关于高空智能擦玻璃机器人系统的分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 该系统可分为吸附子系统尧擦玻璃子系统
B. 设计既要考虑擦玻璃的效果袁也要考虑系统结构简单尧成本低等目标袁体现系统分析的综合性原则
C. 底盘四个角上的触发限位损坏时袁机器人无法擦玻璃袁体现系统的相关性
D. 无刷电机的功率需要考虑与机器自身的重量匹配

24. 咱原创暂关于吸附子系统袁下列从控制系统角度进行的分析中恰当的是 渊 冤
A. 控制方式属于闭环控制
B. 被控对象是玻璃
C. 控制器是 STM32芯片
D. 大风不属于干扰因素

25. 咱原创暂如图所示的信号处理电路中袁A尧B为输入信号袁F为输出信号遥
下列输出波形与输入波形关系中正确的是 渊 冤

26. 咱原创暂下列关于元器件的说法正确的是 渊 冤
A. 用指针式多用电表检测光敏电阻时袁光线越强袁指针偏转越大
B. PNP型三极管的发射极为 N极袁基极与集电极为 P极
C. 用四 2输入的与非门芯片无法实现或非门逻辑功能
D. 电磁继电器的吸合电流略小于释放电流

连杆 3
连杆 2

滑轨

工作台

平台

冲压杆

连杆 1
手柄

逸1

逸1
逸1B

A F

+VCC

A B C D
F
B
A

F
B
A

F
B
A

F
B
A
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27. 咱原创暂小明设计了如图所示的温度控制电路袁温
度高于上限时M工作袁使温度下降袁温度低于下限
时 M停止工作遥 下列分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. RT为负温度系数热敏电阻

B. 电磁继电器至少 6个引脚
C. 调大 R1袁温度上限和下限的设定区间变大
D. Rp3触点往上移袁温度上限设定值和下限设定值都升高

二尧非选择题渊本大题共 3小题袁其中第 28小题 8分袁第 29小题 10分袁第 30小题 8分袁共 26分冤
28. 咱原创暂小明发现妈妈厨房的调料瓶占用太多操作台空间袁想将如图 1所示的调料瓶置物架安装在操作台
的墙壁上袁因此决定设计置物架与墙壁之间的连接件袁课余时间借用通用技术实践室进行加工制作遥

渊1冤小明发现问题的途径是渊单选冤 渊A. 观察日常生活曰B. 收集和分析信息曰C. 技术研究与技术
试验冤遥

渊2冤小明提出了下列设计要求袁其中
·
不
·
合
·
理的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. 连接件可以连接固定任意尺寸的置物架
B. 置物架与连接件的连接拆装方便
C. 置物架有足够的强度
D. 利用通用技术实践室现有的设备和工具能加工出连接件

渊3冤小明利用钢板设计了如图 2所示的连接件袁其加工流程合理的是渊单选冤 遥
A. 划线寅锯割寅锉削寅弯折寅钻孔 B. 划线寅锯割寅钻孔寅锉削寅弯折
C. 划线寅钻孔寅锯割寅锉削寅弯折 D. 划线寅钻孔寅锯割寅弯折寅锉削

渊4冤要把设计好的连接件通过如图 3所示的膨胀螺钉安装到墙壁上袁合理的安装孔形式是渊单选冤 遥

29. 咱改编暂小明发现大棚除雪基本都是靠人力完成袁常用的方法有在大棚上盖一层网布遥 大棚上有较厚的雪积
压时将网布扯下袁积雪便一起滑落曰除雪后还要将网布重新盖上遥 小明想设计一个电动除雪装置袁代替人完
成扯网布和盖网布的工作遥 如图所示袁小明在大棚两边各安装 1根卷杆袁并连接好了网布袁转动卷杆就能带
动网布移动遥 请你帮助小明设计该装置的剩余机械部分袁设计要求如下院
淤装置驱动左侧卷杆转动袁能带动网布进行除雪曰除完雪后驱动右侧卷杆袁能带动网布盖回到大棚上曰
于电机安装位置任意袁但是电机位置确定后不能移动曰
盂装置采用一个电机驱动曰
榆其他材料自选遥

CBA

图 1 图 2 图 3

M

J-1
24 V

-+
J

VT
VD
R2

R1 J-2

Rp1 Rp3

Rp2
RT

12 V
t毅
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请完成以下任务院
渊1冤设计该装置时袁下列分析

·
不
·
正
·
确的是渊单选冤 遥

A. 网布移动时袁左右卷杆的转动角速度始终相同
B. 零部件尽量选择标准件袁可以提高效率尧降低成本
C. 卷杆端部转轴的形状尧尺寸尧间距大小都要考虑

渊2冤请在头脑中构思符合设计要求的多个方案袁画出其中最优方案的设计草图袁简要说明方案的工作过程遥
渊3冤在草图上标注主要尺寸遥

30. 如图 a所示是土壤湿度范围控制电路袁继电器 J控制加湿器工作遥 RS是湿敏电阻袁湿度越大袁阻值越小遥 555
的内部结构如图 b所示遥 请根据电路图袁完成以下任务院

渊1冤根据电路功能要求袁在虚线框 1中选择的继电器触点是渊单选冤 渊A. 常开触点曰B. 常闭触点冤遥
渊2冤下列关于该电路的分析中不正确的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. VD1虚焊袁电路不能将土壤湿度控制在一定的范围
B. 调大 Rp1袁上限设定值变小袁下限设定值变大
C. 调大 Rp2袁上限设定值变小袁下限设定值变小
D. 调大 Rp3袁上限设定值变小袁下限设定值变小

渊3冤加湿器工作时袁要增加报警功能袁请完成图 c虚线框 2中的连线遥

渊4冤555芯片的 3脚损坏袁请完成图 d虚线框 3中的连线实现原电路功能遥

轴间距3 000

端头尺寸30伊30

图 c
虚线框 2

1
1

3
2

84

5
6 555R2

VD3

3

C3

C2

C1
+VCC

图 b

-+ &

& & 1-+ 盂Q
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R

T

榆
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5 k赘
余

舆
于

愚虞
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1 3
2
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5
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J
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VTR1

VD2
Rp3

Rp1

VD1

Rp2

J-1

+VCC
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图 d
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2
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5
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J
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VT

R1
VD2

Rp3
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VD1
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J-1
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虚线框 1
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第二部分 通用技术渊共 50分冤
一尧选择题渊本大题共 12小题袁每小题 2分袁共 24分遥每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的袁
不选尧多选尧错选均不得分冤
16. 咱原创暂科学家最新研制出能高速奔跑尧游泳和跳跃的可操控软体机器人渊如图
所示冤袁下列关于该机器人的分析中

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 在项目推进中袁开发了线圈嵌入弹性外壳技术袁体现了技术的实践性
B. 软体机器人可以帮助我们从海洋中清除塑料垃圾袁体现了技术的目的性
C. 采用先进的液态金属合金技术袁体现了技术的专利性
D. 能在复杂环境中工作袁体现了技术的复杂性

17. 咱原创暂对如图所示头盔进行的分析与评价中袁
·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 能有效保护头部袁实现了人机关系的安全目标
B. 采用轻量化复合材料袁实现了人机关系的舒适目标
C. 能轻松调整头盔大小袁考虑了人的动态尺寸
D. 多种颜色可供选择袁考虑了人的心理需求

18. 咱原创暂小明家里木质床板出现了断裂袁若要对其进行修复袁
钢制构件用自攻螺丝与木板连接袁虚线框为床板断裂处袁以
下方案中最合理的是 渊 冤

19. 咱原创暂下列三视图中袁俯视图
·
不
·
符
·
合投影关系的是 渊 冤

在通用技术实践课中袁小明用长宽合适尧厚 3 mm的钢板加工出如图所示的构件遥
据此袁完成第 20~21题遥
20. 咱原创暂加工过程中

·
不
·
符
·
合操作要领的是 渊 冤

21. 咱原创暂下列操作中袁
·
不
·
合
·
理的是 渊 冤

A. 先划对称线和中心线袁再冲眼尧划圆袁最后划轮廓线
B. 加工耳板孔时袁应先夹持工件袁再冲眼袁最后钻孔
C. 弯折时袁要将工件在台虎钳上沿弯折线夹紧
D. 锉削表面时袁左手用力由大到小袁右手用力由小到大

2 mm

{54~58}

钢制构件

床板

A D
床板断裂处

C
自攻螺丝
安装孔

B

D. 锉刀锉削工件A. 手钳夹持工件钻孔 C. 样冲斜看靠近冲眼部位B. 钢直尺尧划针划线

钢直尺

15毅~20毅

A B C D
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22. 咱原创暂如图所示的夹紧装置袁旋转压紧螺母使压杆下移将工件夹
紧袁当压杆处于水平状态袁下列对构件主要受力形式分析中

·
不
·
正
·
确

的是 渊 冤
A. 螺杆 1受拉 B. 螺杆 2受压
C. 弹簧受压 D. 压紧螺母受拉
如图所示是一种物料自动分拣控制系统示意图袁其工作过程是院当

传感器检测到物料种类时袁由 PLC控制相应的气缸推出袁使物料离开
传送带袁进入相应滑槽袁实现不同物料分类遥 据此袁完成第 23~24题遥
23. 咱原创暂下列从系统角度进行的分析中袁

·
不
·
恰
·
当的是 渊 冤

A. 从系统分析的整体性原则出发袁先判断物料种类袁再考虑物料
分类

B. 系统分析过程中建立了系统框图模型袁属于建模的分析方法
C. 传送带的运行速度会影响工件分拣效率
D. 专门用于金属的自动分拣袁体现了系统的环境适应性

24. 咱原创暂下列从控制系统角度进行的分析中袁恰当的是 渊 冤
A. 该分拣控制系统属于闭环控制系统 B. 气缸故障不属于该控制系统的干扰因素
C. 电机是该控制系统的执行器 D. 控制器是 PLC

25. 咱原创暂小明准备在印制电路板上制作如图所示的水质探测仪实验电路遥 如果被测水质非常纯净渊电阻大冤袁
绿色发光二极管发光袁如果被测水质杂质多渊电阻小冤袁红色发光二极管发光遥 下列表述中袁合理的是渊 冤
A. 所选的六反相器渊非门冤集成电路的引脚数量为 12个
B. 焊接元器件时袁应先焊集成电路等大元件袁再焊接 R1尧

R2尧发光二极管等小元件
C. 要使水质更纯净时袁绿色发光二极管发光袁可以选阻值
更大的 R1

D. 锡焊前用指针式多用电表合适挡位测试 R1是否正常袁
需正反测试两次

26. 咱原创暂如图所示是小明设计的双敏感器光控开关电路遥
用手电筒照一下光敏电阻袁可实现开尧关灯遥下列分析中
·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. Rg1为野关冶光敏传感器袁Rg2为野开冶光敏传感器
B. VD1的作用是灯灭时保护 VT2
C. VD2的作用是使三极管 VT2可靠截止
D. 调大 C的电容值袁能使灯的延时熄灭时间变长

27. 咱原创暂如图所示是小明设计的电路模型袁VT1与 VT2尧LED1与 LED2与
LED3参数相同遥 初始状态时袁VT1尧VT2均工作在放大区遥 下列分析中
·
不
·
正
·
确的是 渊 冤

A. LED1尧LED2尧LED3中流过的电流不相同
B. LED1短路时袁流过 LED2尧LED3的电流变大
C. 适当减小 R1的阻值袁流过 LED2尧LED3的电流基本不变
D. 在 LED2与 LED3之间逐渐增加发光二极管的数量袁增加到一定程
度袁LED均会熄灭

二尧非选择题渊本大题共 3小题袁其中第 28小题 8分袁第 29小题 10分袁第 30小题 8分袁共 26分冤
28. 咱原创暂小明是一个乒乓球爱好者袁常常因约不到球伴无法练球遥 小明准备设计一个自动发球机袁上网收集
资料后袁确定采用机械推送式发球袁通过储球仓存放乒乓球袁由动力装置将球推送至发球口袁再通过两个旋
转的摩擦轮把球发出去袁这样袁可以随时练球遥 请完成以下任务院

弹簧

工件

压杆

螺杆 1螺杆 2
调节螺母

压紧螺母

PLC

滑槽

传送带

气缸

其他铜质铝质铁质电机

物料

传感器

1 1 1
1 1 1

a
b C

V2

V1

探头

R2

R1

+5 V

J

~220 V
J100 滋FC+

VD1

VD2

+12 V

VT2
VT1

J

Rp1
Rp2

RRg2Rg1 10 k赘

100 k赘
100 k赘

+12 V

R圆

R1 VT圆

VT1

C

LED1 LED2 LED3

GND
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渊1冤小明发现问题的途径是渊单选冤 渊A. 上网收集资料曰B. 观察日常生活曰C. 技术试验冤遥
渊2冤明确了设计任务之后袁小明开始制订设计方案袁下列活动中属于该环节的是渊多选袁全选对得分冤 遥

A. 构思连接件的设计方案 B. 明确合理的设计要求
C. 明确小明是否有设计该项目的能力 D. 绘制连接件的草图
E. 筛选出最合适的方案 F. 制作功能模型进行性能测试

渊3冤小明根据设计要求袁对系统的设计进行以下分析院
A. 根据试验得出的发球参数袁确定所需电机功率曰
B. 反复试验袁根据不同练习需求袁确定合适的发球速度和旋转对应的电机参数曰
C. 先分别设计储球仓尧动力装置尧角度调节结构袁再确定发球机总体结构曰
D. 大量收集资料袁统计分析不同乒乓球练习者需要的发球速度尧旋转范围曰
E. 发球机的设计首先满足发球功能渊速度尧角度调节冤袁再考虑易于制作尧成本低遥
其中遵循了系统分析主要原则的有渊多选袁全选对得分冤 遥

渊4冤由于电机转速较高袁通过变速机构降低输出轴的速度遥 出球口通过两个摩擦轮的旋转袁使球朝出球方向
飞出袁小明构思的方案中袁变速方案正确的是渊单选冤 尧摩擦轮方案正确的是渊单选冤 遥
渊两个选项全对得分冤

29. 咱原创暂小明设计了如图所示的出球部件袁进球口连接储球仓袁间隔一段时间能进入一个球遥 通过上下摩擦
轮的挤压袁把进入的球沿出球口渊Y 轴冤飞出遥 练球时袁要求出球部件能左右尧上下旋转袁请你帮助小明设计
该出球部件的旋转机械装置袁设计要求如下院

淤装置能左右渊XY 平面冤旋转袁左偏 45毅袁右偏 45毅袁通过往复运动机构或电机的正反转实现左右往复旋转曰
于装置能上下渊YZ平面冤旋转袁上偏 45毅袁下偏 45毅袁并能固定在一定位置曰
盂可使用多个电机曰
榆出球部件底部有 2个 椎8的安装孔袁通过安装孔连接装置遥
渊1冤小明进行了以下设计分析袁其中

·
不
·
恰
·
当的是渊单选冤 遥

A. 发球机可使用充电电池供电袁也能连接家用电源
B. 发球机要保证稳定的发球速度和角度袁满足不同难度的练习需求

变
速
方
案

A D

A
摩
擦
轮
方
案 B

B

C

电机轴
输出轴

电机轴

输出轴

出球方向

摩擦轮旋转方向

出球方向 出球方向出球方向

X
Y

Z

安装孔

下摩擦轮

出球口

上摩擦轮

进球口

左右 45毅

X
Y

Z

上下 45毅

X
Y

Z
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C. 发球机能适合不同大小的球
D. 选用标准尺寸的电机尧齿轮等部件袁方便组装和维修

渊2冤请在头脑中构思符合设计要求的多个方案袁并画出最优方案的设计草图渊电机可用方框表示冤袁简要说
明方案的工作过程遥

渊3冤草图上标注主要尺寸遥
30. 咱原创暂小明完成了发球机机械装置的制作后袁为了通过 LED灯的亮灭指示工作状态袁设计了如图 1所示的
实验电路袁使红色尧黄色 LED交替发光袁红色灯亮表示发左侧球袁黄色灯亮表示发右侧球遥请完成以下任务院

渊1冤R2滑片调整到中间位置袁两盏灯发光时间描述正确的是渊单选冤
遥

A. 红灯发光时间长
B. 黄灯发光时间长
C. 两盏灯发光时间一样长
D. 条件不足袁无法判断

渊2冤左转时间与右转时间一样长袁所以两盏灯的亮灯时间一样长袁
小明重新对电路进行了设计袁如图 2所示遥测试时袁发现不能实现
预期功能遥可行的改进措施是渊单选冤 渊A. 增加 C1曰B. 减
小 C1曰C. 减小 R2曰D. 增加 R3曰E. 减小 R1冤遥

渊3冤当图 2电路调试完成后袁a尧b点的波形正确的是渊单选冤 遥

渊4冤为了驱动更大功率的灯袁小明准备设计三极管控制红色尧黄色灯泡交替发光的电路袁请帮助小明完成电
路设计袁要求三极管采用共发射极接法袁提供的元件有院3个 NPN型三极管尧4个电阻袁请在图 3虚线框
中将电路补充完整遥

555集成电路功能表

2脚 6脚 3脚 7脚

> 13 VCC > 23 VCC 低电平 接地

< 13 VCC 任意 高电平 断开

> 13 VCC < 23 VCC 保持 保持
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