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一、选择题（本大题共13小题，每小题2分，共26分。每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，不选、多选、错选均不得分）
1.北京时间2021年6月17日，神舟十二号载人飞船发射升空，采用自主快速交会对接模式成功对接于天和核心舱，航天员聂海胜、刘伯明、汤洪波先后进入天和核心舱，标志着中国人首次进入自己的空间站，此后宇航员将在太空驻留3个月后搭乘返回舱返回东风着陆场。以下说法不正确的是
A. 神州十二号之前，载人飞船都从固定轨道返回地球，神州十二号首次具备从不同高度轨道返回的能力，体现了技术的创新性。
B. 为适应空间站复杂构型和姿态带来的复杂外热流条件，神舟团队需要对返回舱、推进发动机和贮箱等热控方案进行专项设计，体现了技术的两面性。
C. 飞船使用的控制计算机、数据管理计算机完全使用国产CPU芯片，打破了国外的垄断，体现了技术对社会经济发展的促进作用。
D. 可以帮助航天员在太空完成多项任务，体现了技术具有解放人的作用。
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第2题图
2.小明发现盲人在倒水的过程中经常发生溢出的情况，而且很容易被开水烫伤。设计了一款盲人水杯，通过倒水时不同水位高度带来的声调变化来感知杯中水量的多少，利用简单的物理原理，帮助盲人实现独立自主倒水。关于该设计以下说法错误的是
A. 小明发现问题的途径是观察日常生活
B. 该设计解决了特殊人群的信息交互问题
C. 盲人水杯的设计实现了人机关系的健康目标
D. 能够方便地反映水位高度，体现了设计的实用原则
3.如图所示的木窗，外框由网根木条连接而成，边条A末端的结构如图所示，则边条B末端的结构应该是（  ）
边条B
边条A
第3题图





               A         B         C          D
如图所示，为小明在通用技术课上以1:2的比例绘制技术图样，请根据题图完成第4、5题
4.图中漏标的尺寸共有（  ）
A.2处   			B.3处    		
C.4处    			D.5处
5.用厚度为10mm的钢板制作该工件，下列说法中不合理的是（  ）
A.可用划规划出R28圆弧的圆心                     
B.可用φ12钻头加工R6圆弧
C.为防止锉削打滑，不要用手触摸锉削面   
D.采用平锉即可加工外轮廓面
6.如图所示的压紧机构，A点为螺杆与手柄连接之处，当顺时针转动手柄时，杆1后退，B、C、D都是铰连接，此过程中受力分析正确的是（  ）

A．杆1 受拉、螺杆受拉受扭转、A点是刚连接  
B．杆1 受压、螺杆受拉受扭转、A点是刚连接 
C．杆1 受压、螺杆受压受扭转、A点是铰连接  
D．杆1 受压、螺杆受压受扭转、A点是刚连接  

7.小明所在社区卫生院的新冠疫苗接种流程如下，关于该流程的设计分析，正确的是（  ）
[image: 4494834880_37768461207_Dingtalk_20210701230539]
A. 登记接种与进入处置室是串行环节
B. 预检登记与登记接种可合并
C. 如有禁忌仍可接种疫苗
D. 接种完疫苗后留观30min即可离开医院
[image: ]
如图所示是生活变频恒压供水系统的示意图。它由水泵机组、测压稳压罐、压力传感器、断水保护探头、变频控制柜等组成。通过安装在管道上的远传压力传感器，将压力信号传送给变频控制器，从而控制水泵机组的运转和转速，达到改善供水情况，实现用户管网水压稳定的目的。请根据示意图和描述，完成8、9小题。
8.关于该供水控制系统，下列分析中不恰当的是（  ）
A. 具有稳定水压的作用，体现了系统的目的性
B. 压力传感器长期使用后灵敏度会下降，体现了系统的动态性
C. 压力传感器的精度会影响水泵组的运转和转速，体现了系统的相关性
D. 可应用于景区、住宅等供水系统，体现了系统的整体性
9.下列关于该供水控制系统分析中正确的是（  ）
A. 控制量是稳压罐的水压 
B. 该系统属于闭环控制系统
C. 压力传感器用来获取输入量
D. 被控量是设定水压
10.下列元器件中，接入电路不需要考虑引脚位置的是（  ）
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11.如图所示是三极管的实验电路，初始时三极管处于放大状态。下列关于该电路的分析中正确的是（  ）。
A. 要想让三极管进入饱和状态，可以调小R4或调小R3
B. 调大R2，B点电位会明显升高
C. 调大R4,电流表读数会变小
D. 调大R4,电压表读数减小
[bookmark: _GoBack]A
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[bookmark: topic bf35c630-598a-4cb5-bf57-54685f7c29]12.如图所示是小明设计的恒温箱温度控制电路。当恒温箱内温度低于下限温度35℃时，加热器加热；当温度高于上限温度37℃时，加热器停止加热。下列分析中正确的是
[image: ]A. Rt是负温度系数热敏电阻
B. Rp1滑动触点下移，下限温度变高，上限温度变低
C. V3的作用是保护继电器
D. 调试过程中发现无论温度高低加热器始终不加热，可能是R2太小
[bookmark: topic 460db6b2-dec6-499f-bc2e-93b8096b36]13.如图所示是小明设计的道路施工路障警示灯，该电路在夜晚时可发光提醒路人注意安全通行。555芯片功能如表所示，图2为555芯片3脚和7脚的内部电路图。下列分析中不正确的是
[image: ]A. 不论白天、夜晚LED灯始终点亮，可能是Rg的引脚连焊
B. 夜晚时LED灯始终不亮，可能是1脚虚焊
C. 增大Rp的阻值，可使LED灯在外界光线更暗时点亮
D. 夜晚开关K闭合瞬间，3脚输出高电平
二、非选择题（本大题共4小题，第14小题6分,第15小题9分，第16小题3分，第17小题6分，共24分）
14.发展新能源汽车对整个汽车行业，乃至对于社会意义重大。下图是某款智能电动汽车自动驾驶控制系统的示意图，包括视频摄像头、激光雷达、主控电脑以及汽车驾驶系统等。视频摄像头、激光雷达以及其它各类传感器能够扫描周围交通状况，经过主控电脑处理，将扫描结果以3D地图的方式呈现在计算机上，结合云端信息和GPS数据，为车辆规划最优路线，帮助驾驶员自动控制汽车速度和行进方向，实现自动驾驶。请根据示意图和描述完成以下任务。
[image: ]
（1） 自动驾驶系统的控制方式属于     （在“A.开环控制；B.闭环控制”中选择合适的选项，将序号填入“横线”处），当前方突然出现行人，汽车紧急制动，出现行人     （在“A.是干扰因素；B.不是干扰因素”中选择合适的选项，将序号填入“横线”处）
（2） 自动驾驶过程中，汽车检测到周围环境开始下雨，应与前车保持更大跟车距离，此时前置激光雷达检测到车距过近，刹车系统响应，降低车速以加大车距。体现系统的     
（在“A.整体性；B.相关性；C.环境适应性；D.科学性”中选择合适的选项，将序号填入“横线”处）
（3） 为了提高自动驾驶的稳定性，以下措施不正确的是     （在“A.使用更高精度的激光雷达和摄像头共同定位；B.增强刹车系统的制动能力；C.减轻重量，自动驾驶时不需要驾驶员”中选择合适的选项，将序号填入“横线”处）
[image: ][image: IMG_256]
（4）小明家电动汽车充电桩底座损坏，现在需要将充电箱安装到墙上，充电箱结构如图所示，小明计划在底板和墙上上打孔，将充电箱固定到墙上。请选择合适的连接件     
[image: ]
（5）现要将充电箱固定到墙上，需要在底板上打孔，较合理的方案是     
[image: ][image: ][image: ][image: ]
A                B             C               D                             
15.近年来宠物行业蓬勃发展，小明家里养了一只喜欢玩捡球游戏的小狗，小明用手将网球扔出，再由小狗将球叼回。虽然拉近了人与狗的距离，但是长时间的投球十分容易疲劳，为了省力，小明决定利用手头的红外传感器和一个电动机设计一个自动投球装置，当红外传感器检测到有球进入时，电机启动开始投球。小明已经设计好电子控制部分，请你帮助小明设计该装置的机械部分。电动机结构如图所示，要求如下：
[image: ]
①电机驱动，机械部分与电动机之间连接牢固可靠
②能方便投出网球（网球直径：65mm-68mm）
③可调节投球距离
④材料自选
（1） 设计该机械部分时，不需要考虑的是       （在“A．网球的尺寸；B．电机的安装位置；C．小狗的位置；D．选用的材料”中选择合适的选项，将序号填入_____处）；
（2） 投球方式从手动改为自动感应投球，主要考虑了      的因素（在“A．人；B．物；C．环境”中选择合适的选项，将序号填入______处）
（3）画出机械部分的设计草图，必要时用文字说明；
（4）在设计草图上标注主要尺寸；
（5）为测试装置的性能，小明将机械部分与电子部分组合安装后进行下列试验，其中最不合理的是______（在下列选项中选择合适的选项，将序号填入______处）；
A．放入网球，观察是否能自动投掷；
B．大力晃动投球机，观察连接是否稳固；
C．启动电机，观察连接处是否牢固可靠；
D．连续投球，观察机械部分运转是否稳定。
16. 请补全三视图中所缺的三条图线。
   [image: figure]
[bookmark: topic e1e5f909-faf1-429a-92db-e7febd9515]17.如图所示是小明设计的室内加湿装置。当加湿器内水箱水位在b以上时且室内湿度低于下限湿度40%，电机启动加湿；室内湿度高于上限湿度50%时，电机停止转动。水箱水位在b以下时，电机不工作。请根据要求完成下列各题。[image: ]
（1）当水位在b以上时，三极管V1工作在________（在“A．截止状态；B．放大状态；C．饱和状态”中选择合适的选项，将序号填写在“________”处）；
（2）若要将下限湿度值降低到30%、上限湿度值提高到60%，下列措施中正确的是________（在“A．先增大R7，再减小R6；B．先减小R7，再增大R6；C．先减小R6，再增大R7；D．先增大R6，再减小R7”中选择合适的选项，将序号填写在“________”处）；
（3）小明调试时发现水箱有水且湿度低于下限值时，电机M不工作，下列故障原因中不可能的是________（在“A．湿敏电阻MS虚焊；B．R5连焊；C．V4短路击穿；D．继电器J-1触点虚焊”中选择合适的选项，将序号填写在“________”处）；
（4）系统工作一段时间后，三极管V1损坏，小明准备用手头的1个PNP型和1个电阻进行替换，请在虚线框1、2中选择合适的端子连线，完成电路设计。
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